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Tntrodurão

Nc stc cxpc'iimcntu sc'iá \-ciificado o hlovinic'nt.o Rct.ilínco Uniíbniic. isto ó. o niovimcuto
realizado poi lun corpo que se desloca em linhtneta e cuja velocidade não varia durante
este n[ovinin[to. Definin]os a velocidade média de ui]] corpo conho sendo a variação do
self deslocamento, Z\z zO), em relação ao tempo, At - (t tO), ou seja

Uillédia
z zo zXz

Como o nioviniento é unifoin:te: a velocidade é a niesnla durante toda a trajetória descrita
pelo corpo. Consccluenteniente. a velocidade média será igual à velocidade instantânea
que é dada poi

u = lim t;média "aÉ-lo dt

Integrando a equação anterior. podemos encoiLtrar unia equação que nos dá a posição
do corpo eni questão pala qualquer instante de tempo. un:La vez que conheçamos a

velocidt\de constante u. dando origem à chamada ecluação horária do hIRU

d=z

r(t) = z'o + 'o(f to) (1)

Objetivos

Este experimento tem por objetivo investigar o deslocanient.o de uni nió\el em movi-
mento retilíneo tuiiforme em função do tempo O estudo ocorrerá através da obtenção e
intcipict.anão giáfita (tos dadas
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Materiais

e 01 Carrinho móvel (Variable Speed h'lotorized kart RIE-9781)

e 01 Suporte linear (Pastrack l\'IE-6960);

e 01 Fonte de tensão (DC Piogi'ai:ninable Powei' Supply Pl-9880)

e 01 Sensor de rotação (Rotarl- hlotion Sensor PS-2120A);

e 01 Assessório de niontagent pai'a supor'te linear' (D)-namic TI'ack Nlount Cl-6692)

e 01 Adaptador de fio (IDS Track Pulley Bracket h'IE-6569)l

e 01 Interface USB (USB Link PS-2100A)=

e 01 Assessório de ajuste de estágio final (Adjustable End Stops h'IE-8999);

8 02 Cubos com plug cabana:

e 01 Linha:

e 01 Netboolscom programa de cacluisição de dados) ] l l gi' ttliii (

Procedimento Experimental
A partir da aplicação de uni determinado potencial elétrico. un] caiiinlio iniciará. um mo-
vimento coil:l velocidade constant.e ao longo de um suporte linear. Um sensor de rotação.
atoplaclo au cairinlio. icgistraiá inloimaçõcs dc sua posição cni dilt.lentes instantes (tc
tempo.

1. Posicione o caiiinho numa das extremidades do suporte linear (posição inicial)l

2. Seleciont' o c'ontiolador de voltagem em 3,00 V

3. Abra }l aba "Parte A" com taxa de alliostragem na frequência de aquisição eni 2.00

4. Clique ei.n "Gravar" e imediatamente coloque eln contado os cabos do controlador
de voltagem (plug banana), para o can'inlio enfiar eln movimento:

OBS: (A TOI\IADA DE DADOS SERÁ ENCERRADA ASSIM\I QUE O CARRI-
NHO PERCORRER 50 CA4, PORTANTO. NAO DEIXE OS CABOS Eh,l CON-
TADO ENrRE UNIA NiEDmA E ourRA);
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Copie e salve os dados experin)entais obtidos;

Abra a. aba "Pare B" com taxa de amostragem na. frequência. de aquisiçã.o de l0.00
Hz e repita\. a medida copiando e salvando os dados experin)entais;

Alude o contioladot de voltagen} par?l 8,00 V

Abra a aba "Parte C" comi taxa de amostragem na frequência de aquisição de 5.00
Hz e pepita a medida copiando e salvando os dados experimentais;

Abra a aba ''Parte D" cona taxa de amostragem na frequêi:toa de aquisição d('
20.00 Hz e pepita a medida copiando e salvando os dados expel'iment.ais
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